sYysTEM PPO6

NAVOD NA OBSLUHU

1. Gvod

Ndvod aj technicky popis sa vztahuje na poditale radu
PPO6
Konfigurdcia PPO6.1 obsahuje dve pamidtové jednotky pruZnych
diskov, PP06.2 je charakteristické diskovou pamétiou typu
Winchester.

PPO6.2 je modifikovanou verziou typu PP0O6.1, z toho dbvodu
sa &asti textu, v ktorych je popisana technickd a funké&nd
&innost diskov typu - Winchester vztahuju na PP06.2, inak

na PPO6.1. .

Popisuje funkciu jeho pripojovacich, ovlédacich a indikag-
nych prvkov a zakladné Ukony obsluhy - uvéadzanie do dinnosti
a ovladanie a orientaciu podas &innosti. Névod jezsﬁéasfou
kondtrukénej dokumentadcie a sluzi aj ako doplnok oZivovacie-
ho a kontrolného predpisu.

Pokial je zostava PPO6 roz3irenad oproti zdkladnej (kto-
ré& je popisand v kap. 2. tohoto ndvodu) o daldie pridavné za-
riadenia (napriklad tladiarett), je treba sa pri ich obsluhe
a ovlidani riadit ich prisludnou dokumentédciou . Pripéjanie
tla&iarne, resp. iného ne3tandardného pridavného zariadenia
k PPO6 vyplyva z prisludnych Casti tohoto névodu.

2. Zadkladné zostava PPO6

PPO6 je mikropoditalcvy systém stolového prevedenia a
skladé sa z troch samostatnych kondtruk&nych celkov:
systémovej jednotky,
klavesnice

- zobrazovacieho monitorea (dalej len monitor).
Systémové jednotka je blok, stustredujuci riadiacu elektro~
niku, pamdt na pruZnom disku (PPD), pamdt na disku typu wWinche-
ster (PWD) a zdrojovu ststavu. Klavesnica je hlavnym vstupnym



prostriedkom obsluhy a monitor optickym vystupnym zariadenim.
Klévesnica a monitor su k systémovej jednotke pripojené odni-
mateInymi kéblami.

Systémové jednotka a monitor sa napdjaji striedavym na-
patim z elektrickej siete, kldvesnica je napdjand cez svo]
pripojovaci kébel zo systémovej jednotky.



Pre ulah&enie orientécie je zapojenie zdkladnej zostavy
PPO6 ..: schématicky znézornené na obr., 2-1. Pri jeoj zapdjani je
potrebné sa riadit popisom pripojoveich prvkov uvedenom v kap.
3 a postupom zapojenia uvedenom v kep. 5. tohoto materidlu.
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3. Popis grigojovacich, ovliddacich a indikaénych prvkow

Kazdé z Sasti zostavy PPO6 mé vlastny stbor pripojova=-
cich, ovladacich a indikadnych prvkov. Diely zékladnej zosta-
vy s vyznalenim v3etkych prvkov déleZitych pre obsluhu su na-
kreslené na obr. 3-1. V dal3om popise je pouZivané oznalenie
prvkov podla tohoto obrézku.
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3.1 Pripojovacie prvky

Pomocou pripojovacich prvkov, &c sU konektory, resp.
fixné kéble zakondené konektormi, sa spdjaji jednotlivé Ca-
sti zékladnej zostavy PPO6 a ich pomocou e8a k nej pripdja-
ju aj del3ie periférne zariadenia resp. prenosové zariadenie

(modem) .

Vyznam jednotlivych pripojovacich prvkov je nasledovny:

SP -

ZK1l

szl

K/3151

K/3177

K/3153

-Siet'ovy privod systémovej jednotky. Je zakonleny
Standardnou sietovou vidlicou a slizi na pripoje-
nie zostavy PPC6 k elektrickej sieti 220V/50Hz.

~Zemniaci kolik systémovej jednotky. SluZi podla
potreby na pripojenie mechanickej zeme systémovej
jednotky do zemniaceho systému zostavy PPO6.

-Sietovd zésuvka na systémovej jednotke. SluZi na
pripojenie sietovych privodov 220V/50Hz dal3ich
dasti zostavy PPO6 (monitora ap.). Odber zdsuvky
nesmie prekrodit’ 150 VA,

=Konektor ne doske 3151 (CPU). Sluzi na pripojenie
klidvesnice k systémovej jednotke.

-Konektor na doske SM 3177 (RAM/S2). SluZi na pripo-
jenie pridavnych zariadeni pouZivajicich asynchrdnne
sériové rozhranie IRPS alebo S&, resp. pripojenie pre-
nosového zariadenia. (Aké konkrétne rozhranie je pou-
2ité, sa nastavuje na doske postupom, uvedenym v jej
konStrukénej dokumentdcii).

-Konektor na doske SM 3153 (FD ADAPT/IRPR=M). S1lUZi
na pripojenie pridavnych zeriadeni pouzivajlicich
rozhranie IRPR-M, spravidla tlaciarne.

K1/3154 - Sustredny konektor na doske SM 3154 (VIDEO). S1luZi

na pripojenie monochrdmnehc monitora GRM 3442 k sy-
stémovej jednotke.



K2/3154

Poznamka:

ZK2

"D"-konektor na doske SM 3442 (VIDEO). SluZi na
pripojenie alternativneho farebného monitora GRM
4422 F k systémovej jednotke.

Zatial popisané konektory si fixované priamo na
jednotlivych doskach riadiacej elektroniky sy-
stémovej jednotky. Na obr. 3-1 s konektory nakres-
lené v poradi, v akom sl obvykle osadzované dosky do
ro3tu systémovej jednotky. Pri inom poradi dosiek

v rodte (kondtrukcia systémovej jednotky PPO6
umoZiiuje Iubovolné poradie osadenia dosiek) budu
ind& zoradené aj konektory. Tzn., Ze hlavnym orien-
tadnym aspektom pri identifikécii jednotlivych ko-
nektorov je ich typ a konkrétne osadenie dosiek.

Konektor pripojného kébla klavesnice. S1lu2i na pri-
pojenie klévesnice do konektora K/3151 systémove]
jednotky.

Sietové zésuvka monitora. Sluzi na pripojenie moni-
tora pomocou jeho sietového kébla do sietovej zasuv-
ky SZ1 na systémovej jednotke (resp. inej zésuvky
elektrickej siete 220V/50HZ).

Zemniaci kolik monitora. SluZi podla potreby na pri-
pojenie mechanickej zeme monitora do zemniaceho sy=-
stému zostavy PPO6.

vstupny konektor monitora. S1UZi na pripojenie moni-
tora GRM 3442 pomocou jeho pripojovacieho kébla do
konektora K1/3154 systémove] jednotky.

3.2 Cvlédacie prvky

Pomocou ovlédacich prvkov, & si v tomto pripade spina-
cie a regulalné elementy, sa PPO6 uvédza do zdkladného stavu
a dalej z klévesnice pomocou klaves ovlada jeho &innost.



Vyznam jednotlivych ovlédacich prvkov je nasledovny:

SV1 « Siet'ovy vypinal systémovej jednotky. Tymto vypinalom sa
zapina, resp. vypina napéjacie napdtie pre systémovu
jednotku. POZOR! Nepatie v sietovej zdsuvke SZ1 nie je
tymto vypina&om ovladané. tzn., 2e je aj po vypnuti
(resp. pred zapnutim) SV1 pripojend k sieti!

RES « Inicializalné tlalitko. S1lUuZ2i na znovuuvedenie PPO6
do zékladného stavu polas &innosti. Ovlada sa kratkynm
stladenim.

SV2 -~ Sietovy vypinad monitora.
RS = Reguldtor jasu monitora. Slu** n=2 zvySovanie, -esp. zni-

Zovanie jasu zghranania ns monitore podla svetelnych pod-
mienck & subjektivnej potreby obsluhy.

Popis klévesového pola klavesnice PPOG6  je obsahom samostat-
nej kapitoly (vid. kap. 4. tohoto névodu). Okrem toho je pouZi-
tie niektorych kléves struéne popisené v kap.5., ktord poskytuje
néved na uvedenie PPO6 do &innosti. Podrobné informécie obsahu-
ju operdtorcké a programdtorské prirucky pre PPO6.

3.3 Indika&né prvky

Indikacéné prvky upozorfiuju obsluhu na stav zariadenia & vy=
komdvanie uréitych cinnosti.,
Vyznam jednotlivych indikanych prvkov je nasledovny:

Il « Indikécia zapnutia systémovej jednotky. Rozsvieti sa po
zapnuti vypinala SV1, ak je systémové jednotke pripojenad
svojim sietovym privodom k elektrickej sieti.

I2 « Indikdcia &innosti PPD alebo PWD
I3 = Indikdcia &innosti mechanizmu PPD.

I4 -~ Indikécia zapnutia monitora. Rozsvieti sa po zapnuti vypi-

naca SV2, ak je monitor pripojeny sietovym kablom k elektric-

kej sieti.



3.4 Poistky

Okrem popisanych.prvkov sl na zadnych paneloch systémovej
jednotky a monitora umiestnend poistkové puzdra sietovych poistiek:

POl - Poistkové puzdro na systémovej jednotke. Sluzi na poistky
urdend pre istenie sietoveého privodu systémove] jednotky.
sietovy privod do zésuvky szl touto poistkou isteny nie
jel

PO2 - Poistkové puzdro na monitore. Sluzi na poistku uréenﬁ-ﬁre

istenie sietového privodu monitora.
¢

4. Popis klédvesového pola kliavesnice PPO6.

Kldvesnica predstavuje primérny vstup PPO6. Jej klévesové
pole je rozdelené na dve casti:
- hlavnu,
- numericku.

vietky kldvesy na klavesnici sl typematické, tzn., Z2e pocas
dlhdieho stlalenia kldvesy sa generuju stdale nové znaky, prislu-
giace stladenej klavese.

4.1 Hlavnéd &ast klavesnics

Textovad &ast klévesnice PPO6  ma rozmiestnend klévesy po-
dobne, ako byva na pisacich strojoch typu QWERTY, prifom su k
nej priradené klévesy s riadiacim vyznamom (vid. obr.4~1l). Riaw
diace klivesy textového pola klavesnice maju nasledovny vyznam:

Klavesa Vyznam

Caps Lock StlaZenim klavesy "Caps Lock” jedenkrét sd pismena
A a% z zobrazované ako velké. Poas tohoto reZimu
mdZu byt pismend A aZ Z zobrazované ako malé sulas-
nym pouZzitim klévesy »shift". Opatovnym stlalenim
~Caps Lock" su pismend A eZ Z opat zobrazované ako
malé.

Klavesy "F1" a% “F12" sa pouzivaju na riadenie. Ich &innost je
definovana opera&nym systémom alebo aplikainymi programami a
je popisané v programitorskych a operatorskych priruékach.
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Return "Return” je klivesa vstupu, ktorej presné pou-

<] 3itie je definované préve pouZitym programovacim
jazykom alebo aplika&nym programom. Jej poufitie
potom bliZ3ie popisuje prisludna programatorska
a operatorské prirufka. Vo va&Sine pripadov kl&=
vesa ukon&uje vetup prikazu alebo riadok.

PrtSc Pri sd&asnom stladeni klives "PrtSc™ a Shift" je
informécia zobrazované na monitore vytlalend, ak
je k PP0O6.2 pripojend tlaliareii.

Zipka vlavo (v 2.riadku hlavne] Zasti pod klévesou Fl2)
- Pri stladeni tejto klivesy sa vymaZe znak na mieste
kurzora a kurzor sa posunie o jedno miesto dolava.

Medzernik Stladenim medzernika sa kurzor posunie o jedno mie-
sto doprava.

Alt Klavesa "Alt* je vyhodnd pri préci s jazykom BASIC.
studasnym stladenim "Alt" a niektorej z kléves A az z
sa vygeneruje prikazové slovo, zadinajice prisludnym
pismenom. Podobne pouzitim "Alt® a numerickych kléves
mbZe byt generovany ASCII kdd. PodrobnejSie informicie
o klivese "Alt" poskytuju programatorské a operator=
ské prirudky.

ctrl Klévesa "Ctrl" sa pouZiva v spojeni s ostatnymi kla-
vesami, priom generuje rozne kody. Jej funkcia je
definovand opera&nym systémom, resp. vykonavanym
aplika&nym programom.

Esc Funkcia klévesy "Esc" je podobnd ako funkcia kla-
vesy "Ctrl” a popisujd ju prisludné programatorské
a operatorské prirucky.

Tab Stladenim kldvesy "Tab" sa kurzor posunie na dal-
31 tabelitor (tab-stop). Polet a umiestnenie ta=-
beladtorov je urdené operadnym systémom a aplikad-
nymi programami.

it
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Shift

Num Lock

Scrol Lock

V textovej &dasti klavesnice su dve "Shift"
klavesy s rovnakym vyznamom. Stladenim kto=-
rejkolvek z nich je vybrany horny register
klavesnice, tzn., Ze abecedné znaky su zo=-
brazované ako velké (ak pred tym nebola
stladené kldvesa "Caps Lock" - vid. jej vyz-
nam) a ostatné klévesy zobrazuju znaky vy=-
znadené v ich hornej &asti.

Jednym stladenim klivesy "Num Lock"™ sa uvedu
klévesy O aZ 9 do &iselného reZimu. Jej opd=-
tovnym stladenim sa uvedu kldvesy O aZ 9 opat
do reZimu riadenia kurzora.

Vyznam klévesy "Scrol Lock™ popisuju progra-
métorské a operatorské prirucky.

4,2 Numerické cCast klavesnice

Vyznam jej kldves je nasledovny:

Klévesa

Ins

Del

= -

Sipka hore
Sipka dole
8ipka vpravo
§ipka vlavo

Vyznam

Stladenim kliavesy "Ins” je zvoleny reZim vkla-
dania znakov do uZ zapisanej informécie. Opé-
tovnym stlaenim "Ins"” je kldvesnica vrétena
do pévodného reZimu.

Stladenim klavesy "Del"” sa vymaze znak, za
ktorym je kurzor a v3etky znaky za kurzorom
sa posunu o Jedno miesto dolava.

Tieto klévesy nemajd'programovo definované
funkcie. Xch stladenim sa zobrazia symboly
'l'a-a

Tieto klavesy riadi pohyb kurzora v naznace-
nych smeroch v pripade, 2e je prisluldny reZim
navoleny klivesou "Num Lock" (vid.popis jej
vyznamu) .
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Home Stladenim kldvesy "Home"™ sa premiestni kurzor
do Iavého horného rohu obrazovky monitora.

End Klévese "End" premiestni kurzor na poziciu za
posledny znak.

Pg Up Klavesy "Pg Up" a Pg Dn* su programovo riadené.
Pg Dn Bl11231 popis ich funkcie je uvedeny v programé-
torskych a operatorskych prirudkach.

5. Uvedenie PPO6 do &innosti

Zékladna zostava PPO6 sa zapojuje a uviddza do &innosti
podla dalej uvedenych in3trukcii (zapojenie z4kladnej zosta-
vy je na obr. 2-1 a oznaenie a popis pripojovacich, ovléada-
cich a indika&nych prvkov je na obr. 3-1, 3-2, tohoto néavodu).

1/ Pred zapojovanim sa presvedlit, &i nie je zapnuty niektory
zo siet'ovych vypinadov SV1, SV2.

2/ Pripojit napéjanie monitora tak, 2e sa jeho siet'ovym kab-
lom prepoja sietové zdsuvky SZ2 na monitore a SZ1 na sy~
stémovej jednotke.

3/ Pripojit monitor GRM 3442 jeho pripojovacim kéblom 7YF
887 02 k systémovej jednotke tak, Z2e kabel prepoji konek-
tory VK na monitore a K1/3154 na systémovej jednotke. V
pripade prenosu RGBI informdcie prepojit konektor K - RGBI
na doske SM 3154, konektorom RGBI- TTL na monitore.

4/ Pripojit sietovy privod SP systémovej jednotky do elektric=-
kej siete 220V/SOHz.

5/ Nastavit reguldtor jasu RJ monitora otadZanim doprava na
mzximdlnu hodnotu.

6/ Zapnut monitor stlafenim jeho sietového vypinala SV2. Zap-
nutie monitora je indikované prvkom I4 - zelenou LED.

12



7/ Syestémovi jednotku zapnit preklopenim pécky jej sietového
vypinada SV1 smerom hore. Zapnutie systémovej jednotky je
indikované prvkom Il - zelenou LED.

8/ Ak sa bude pracovat so vstavanym BASICOM alebo s PWD, tre-
ba pokra&dvat podla bodu 4/. Pri praci s diskemi je treba
zasunOt disketu s diskovym operaénym systémom (DOS) do me-
chanizmu pruzného disku A. (je umiestneny hore). Disketa
sa zazkladd do mechenizmu tak, 2e jej popisné &titky su
orientované smerom hore 2 indexovy otvor je na lavej stra-
ne. Dvierka mechanizmu potom zatvorit.

9/ Po zapnuti systémovej jednotky za&ne automaticky prebiehat
nébehové diagnostika, &o sa prejavi sypisom na obrazovke
monitora. Upravit jas monitora reguldtorom jasu RJ na sub-
jektivne vhodnu Groveri.

Pri ndbehovej diagnostike sU otestované vSetky moduly sy=-
stémovej jednotky a klavesnice. Zaliatok diagnostiky je
indikovany vypisom na obrazovke:

016 KB OK (ak je testovans last operacnej paméti dobri)

a trojéislie sa postupne zvy3uje o 16 pribliZne kaZdu se-
kundu aZ po celkovu kapacitu pamidte RAM (v zékladnej zosta-
ve PPO6 do 640 KB).

Po uspednom ukonleni nébehovej diagnostiky (mozZné chyby vy-
hlédsené pri diagnostike a néslednu reakciu obsluhy popisuje
kap. 6 tohoto ndvodu) prebieha daldia &innost podla toho, &i
niektord z diskovych pamidti obsahuje operalny systém PP DOS.
Ak ano, pokradovat podla bodu 10/. Ak nie, objavi sa na mo-
nitore vypis pre pracu v jazyku BASIC:

PPO6 Personal Computer ROM Basic
Version C 1.10 (c) VUVT 1985 62 94¢ Bytes free
OK

1LIST 2RUN 3LOAD 4SAVE 5CONT 6LPT1 7TRON 8TROFF 9KEY @SCREEN

Daldia &innost uZ prebieha podla zésad programovania v jazyku
Basic na PPO6. '
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10/ Pri préici s operalnym systémonm DOS sa tento automaticky
nafita po skonleni nabshcvej diagnostiky - prednostne z
diskety PPD {ak je zasunutd - vid. b.7/). Zinnost PPC j3
pri tom indikovand prvkom I3, resp. &irnost MWD je indi-
kovanad prvkom I2.

Ak je vSetko v poriadku, objavi sa na obrazovke monitorsz
vypis:

Current date is Tues l=-01-1980
Entar new date {mm=dd-yy}

Pomocou klavesnice vloZit novy détum podla vzoru v zatvor-
ke a stla&it klivesu «J (ak nie je potrsbné vkladat novy
détum, tak len stladit klavesus ).

Nasleduje vypis na obrazovke monitora;

Current tim2 is 0:;01:43,91

Enter new time :_

Pomocou klavesnice vloZit novy Zas a stlalit klivesu <
{(ak nie je potrebné vklada? novy fas, tak leo stlallt kli-
vesue).

Tym skon&ila iniciulizdcia systému a na obrazovke monitorz
je vypis pedla diskovej pamédti, z ktorej bol zavedeny ope-
ratny systém:

VUVT PPOG6 Personal Computer PPDCS

Vorsion (&islo varzie per.syst.) (c) VUVT Zilina 19€5
A> (pre PPD)
C> (pre PWD)

Dal3ia &innost uZ prebiesha podla zésad prace pod operal-
nym systémom DOS na po&itadi PPO6 a popisuju ju prislus-
né operatorské a programdtorské prirucky pre PPOG.
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11,/ Vypnutie PPOG

vykenavat podla nasledovného postupu:

- ok e zsosunutd, tak vybrat disketu z mechanizmu PPD,

- vypnut menitor, resp. ostatné pridavné zariadenia,

- vypnut systémovd jednotku.,

Pozn: OO0 vypnutis PPO&  po jeho delsSie zapnutie by nemal
ubehnlt ¢as kratdi ako 0,5 mintty.

6. Chyby pri nibehovej diagnostike

T4to kepitola popisuje chyby, ktoré mbie PPO6 pripadne
hlisit podss nabehovej diagnostiky a dalej doporuluje nasle-

dovnt Einnost obsluby.

l/

2/

3/

Vypis monit.:

Zvuk.signél
Zivada
Zinnost
Vypis monit.:
Zvuk. signdl:

Zavada
innost :

Vypis monit,:

zZvuk. signdl:
Z4évada
Cinnost :

na monitore sa neobjavi 2iadny vypis ani bli-
kajdci kurzor.

%iadny sleboc iny ako jeden krétky signal.

: chyba systémovej jednotky.

1 zalstit servis systémovej jednotky.

Ziadny vypis alebo zlé zobrazenie.
1 krdtky signél.

. chybc monitora alebo systémovej jednotky.

skontrolovat pripojenie monitora, resp. zabez-
pe&it jeho servis alebo servis systémovej Jed-
notky .

uréity vypis, ktory je ukoneny spravou
ERROR. {(RESUME = "Fl" KEY)

2 krétke signdly.
: chyba systémovej jednotky.

po stlateni klévesy "Fl" moZnost obmedzenej
préce, resp. zabezpelit servis systémovej
jednotky.
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4/

5/

7/

Vypis monit.:

Zvuk,.signal
Zavada
Cinnos?

Vypis monit.:

Zvuk. signé&l:
Zévada
Cinnost

*

Vypis monit.:

Zvuk,. signil:
Zavada

Binnos?

Vypis monit.:

Zvuk. signdl:
Zavada

vypisand kapacita pamiti RAM nio je korek-
tnd alebo chyba blikajuci kurzor.

:1 kratky signal,

chyba systénovej jednotky.

: zabazpelZit servis systémove]j jednotky.

301
XXX KB OK
ERROR, (RESUME = “F1" KEY)

{kde X predstavuje Iubovolné &islo;
2 kratke signély.

: nepripojena alebc chybné klavesnica,

pripojit klavesnicu a stlalit tlad{i{tko "RES"
na systémovej jednotke, resp. zaistit servis
klavesnice.

AX 301
XXX KB OK
ERRCR, (RESUME = "Fl" KEY)

{(kde X predstavuje Iubovolné Zislo)
2 + 1 kratke signaly.
niektors klavesa na klivesnici je stlalend.

stladit kldvesu "F1" na klavesnici a skontro-
lovat, &i niektord z klaves nie je fiiovanéd v
stladenej polohe, resp. zaistit’ servis kliaves-
nice.

80 KB OK
14 0CO 10 201
ERROR. {RESUME = "Fl" KEY)

2 kratke signily.

: chyba paméti RAM (mdZe sa vyskytnut v TIubovol-

nom mieste paméti RAM = tu uvedené hodnoty su
len prikladom).
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8/

10/

Cinnost :

Vypis monit.:

Zvuk, signal:
Zavada

innost :

Vypis monit.:

po stlageni klavesy "Fl" na kléavesnici je
dalej moZné pracovat s obnedzenou kopacitou
pamati {podTa hlésenia vypisu), resp. zais-
tit servis systémovaej jednotky.

256 KB OK
FCOO0 ROM
SRROR, (RESUME = "Fl" KEY)

2 krétke signaly.

chyba peméti ROM (mbZe sa vyskytadt' r= “ioron-
koZvek mieste paméti ROM = tu uvad=ni adresa
je len prikladem).

po stladeni kldvesy "F1l” na klévesnici je moZ-
né Jalej pracovat s cbmedzeniami, danymi vad-

nou oblastou RCM pamdti, resp. zaistit servis

systémove] jednotky.

256 KB OK
1701
ERROR., (RESUME = "Fl" KEY)

Zvuk, signél: 2 kratke signaly

24vada

Cinnost :

Vypis monit.:

Zvuk. signdl;

: chyba PuD [riadiacej jednotky alebo mechanizmu,

resp. mechanizmus nie je pripojeny).

pc stlafeni klavesy "Fl" na klAvesnici so fun~
kcia ™WD chnovi, alebo je nutné zaistitl servis
systémovej jednotky (je tieZ moZné pracovat bez
funk&nej PWD, ak nie je bezpodmienelne potrsbna).

256 KB OK
601 '
ERROR, (RESUME = "F1" KEV)

2 kratke signaly.
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Zavada

Cinnost

11/ vypis monit.:

.
.

chyba PPD (riadiacej jednotky alebo mecha-
nizmu, resp. mechanizmus nie je pripojeny).

: po stladeni klavesy "Fl" na klivesnici sa

funkcia PPD obnovi, slebo sa zahaji Cinnost
v Basicu, resp. je moZné pracovet len s PWD,
ak obsahuje DOS (pre obnovu funkcie PPD je
potom nutné zaistit' servis systémovej jed-
notky) .

pri vloZenej diskete sa po nabehovej diag-
nostike vypide:
Disk Boot Failure

Zvuk. signdl: 1 kratky signdl.

Zavada :
Cinnost :

12/Vypis monit.:

je pou2itd nevhodnéd disketa.
vymenit' disketu.

Pri vlcZenej diskete sa po ndbehovej diag-
nostike vypiSe:

Non - System disk or disk error

Replace and strike any key when ready

Zvuk. signal: 1 kratky signdl.

Zavada :

Cinnost :

peuZitd disketa je bez operalného systému
alebo je vadny mechanizmus PPD.

vymenit disketu @ stlalit lubovelInu klavesu
na klévesnici, resp. v pripade nelspechu
zaistit servis systémovej jednotky.

Pri vyskytnuti sa chyby po&as inicializdcie PPC6  je vhod-
né pokisit sa najskér o cpitoval inicializéciu stladenim tlalit-

ka "RIS" na syctémovej jednotke. Ak je opét indikovand ta ista

chyba, treba systém vypnit a skontrolovat sprévnost jehc zapoje~
nia. Pc:com ho znova zapnit. Pri neuspe3nom pokraovani sa riadit
vy38ie wuvedenymi pokynmi.

Ak je pouzitd klivesa "F1”, potom systém zistend chybu ignc-
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ruje a je moZné pracovat s prislusnym obmedzenim. M6Ze v3ak
nastat’ strata dét alebo sa systém mdZe dostat do nedefinova-
ného stavu.

7. Priprava PPOG.2 na premigstnenie

Pri premiestiiovani PP06.2 by vplyvom otrasov mohlo ddjst
k podkodeniu PWD a strate fasti jeho zéznamovej kapacity { a
tym aj uloZenej informécie). Preto je potrebnd vidy prad jeho
premiestiiovanim, resp. maripuldécicu s PWD napr, pri servise,
urobit urdity zasah, ktory poSkodaniu zabrini.
Tomuto zasahu sa hovori priprava na "ralokiciu” a j2 moZné ho
robit pomocou dvoch programov, a to:

~ programu "SHIP DISK",
- alebo programu "PREPARE SYSTEM FOR RELCCATION",

1/ Ak sa robi priprava pomocou programu "SHIP DISK", uvedie sa
Winchester disk do poZadovaného stavu po zadani programu, pri-
&om PP06.2 o tom obsluhu neupovedomi - reakciou na tento pro-
gram je kratke rozsvietenie indikaZného prvku I2 (indikuje
&innost Winchester disku) a nésledné zastavenie funkcie PP06.2.
Po vypnuti systému je potom moZné systémovou jednotkou pohys
bovat'.

2/ Pri priprave pomocou programu "PREPARE SYSTEM FOR RELOCATION"
je &innost rovnakd len s tym rozdielom, Ze po zadani progra=
mu a jeho vykonani systém vypiSe na obrazovku sprévu,

SYSTEM READY FOR RELOCATION

Tym je priprava ukonfend a po vypnuti sysiému je mozZné sy=-
stémovu jedrotku premiestnit,

2. Dodatok

Této kapitocla popisuje poZiadavky na kvalifikéciu pracov-
nikov obsluhy PPO6  tak, aby bola zarudens bezpelnost price
s tymto zariadenim. V delSich Zastiach potom uvédza moZnosti



roz$irenia 3tanderdnej zostavy PP06 resp. alternativne
peuZitie niektorych pridavnych zariadeni =~ostavy.

8.1 Bezpelnost prace

1/ PP0O6.2 méZe obsluhovat len osoba “poudens” v zmysle, TSM
34 3100 &1. 33, v 8SR s kvalifikiciou podla §4
vyhlégky &.50/78 zb., alebo kvalifikdciou vy3Sou, v SSR s
kvalifikdciou podla vyhlédky &.51/78 zb., alebo kvalifi-
kdciou vyssou.

2/ PPO6  mble zapéjat (indtalovat), technicky udrzZiavat’ a
opravovat’ len osoba *znald” v zmysle GsN 34 3100 €l1.33, Vv
%sr s kvalifikaciou podla §5 vyhléasky &.50/78 Zb., alebo
kvalifikdciou vyZ3ou, v SSR s kvalifikéciou podla 85 vy-
hla3ky &.51/78 zb., alebo kvalifikdciou vy3Sou.

.2 Roz8irenie PPO6

Elektrick4d a mechenické koncepcia PPO6  je rieSend tak,
aby ho bolo moZné roz#irit resp. modifikovat podla konkrétnych
poZiadaviek vZivatela. Je to umoZnené pouZitim tychto dalsich
pripo:ovacich prvkov, ktoré obsahuje 8tandardnd zostava:

- 4(2) volné pozicie v rodte elektroniky /4(2) ks zbernico=-

vych konektorov v mati&nej doske SM 3150 naviac),
- volna 40-pinové objimka pod IO na doske SM 3151,
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POPIS SYSTEMU PPO6

1. Gvod

Osobny po&ita& PPO6 sa svojou vykonnostou a systémovymi
prostriedkami zaraduje do kategdrie profesionédlnych osobnych
po&itaov. Svojimi vlastnostami umoZiiuje nové vyuZzitie v obla-
stiach, kde dominuji 16-bitové minipo&itale.

Poutitie VLSI integrovanych obvodov a novych pridavnych
zariadeni malo vplyv na zmenSenie konStruk&nych rozmercv a zni-
3enie hmotnosti. Tym sa pribliZ2il tento osobny poditad youZitiu
v kancelérskej praxi.

S rozvojom technickych prostriedkev osobnych po&italov sa
zaznamenéva aj rychly rozvoj programového vybavenia. Vytvéaraju
sa programy oznalcvané tieZ ako "integrovany subor”, pri kto=-
rych nie je u obsluhy potrebna znalost programovacich jazykov.

1. POPIS SYSTEMU PP06.2

Technicky popis sa vztahuje na profesiondlny osobny poli-
ta& PPO6. Jeho kapitoly postupne popisuju fyzickd a obvodovi
gtrukturu, principy logickej architektiry a technické parametre
systému PPO6. Pri Studiu popisu je nutné zéaroveh pouZivat blo-
kovi schému PPO6. Ulohou tohto popisu nie je podrobny popis
ginnosti obvodov zostavn?ch gasti systému PPO6. Ten sa nachadza
v prisludnych &astisch ich kondtrukinej dokumentacie.

K pochopeniu tohoto technického popisu je nutnd vdeobecnd
znalost beZnych technickych prostriedkov vypodtovej techniky
v&itane periférnych zariadeni a dobrd znalost vlastnosti 8/16-
- bitového mikroprocesora K 18l0vM88 (ekv. I 8088).

Technicky popis je doplneny o podrobny sipis parametrov
technickych prostriedkov systému PPO6, ktory je uvedeny na pri-
lohe &.1 tohoto popisu.

2. 3TRUKTORA SYSTEMU PPO6
ZBtruktira osobného po&itada PPO6 vychadza z polovodifovych
prvkov, ako su integrované obvody typu VLSI a z novych konstruk-
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cii a typov vonkajSich paméti, ako su pruzZné disky s vysokou
hustotou zdznamu a pri PP06.2 disky typu Winchester. Tym je
umoZnend vysokd hustota logickych funkcii a velka kapacita
celkového pamétového priestoru pri relativne malom podte zo-
stavnych &asti.

2.1 Bloky podla konsStrukcie a dielde] Cinnosti

Profesiondlny osobny polita& PPO6 je mikropo&italovy sy=-
stém, ktordho Ustrednym &linkom je mikroprocesor (dalej len
uP) KM 18l0VM88 (ekv. I 8088) a jeho podporné obvody. PPO6 je
stolového prevedenia a skladd sa z troch samostatnych kondtruk-
¢énych celkov:

- systémovej jednotky (dalej len SJ)
~ klévesnice,
- zobrazovacieho monitora (dalej len monitor).

SJ je blok, sUstredujici riadiacu elektroniku, pamdt na
pruinom disku (dalej len PPD), pamédt na pevnom disku typu
wWinchester (dalej len PWD) & zdrojovlu sustavu., K SJ st odpo-
jiteInymi kéblami pripojené klivesnica a monitor. DelSie pri-
davné zariadenia (dalej len PZ) je moZné pripojit do konekto-
rov rozhrani S3J,

Riadiaca elektronika S5 je realizovand na zésuvnych modu-
loch vzadjomne prepojenych mati&nou doskou a napédjanych zo zdro-
ja, ktory poskytuje potrebny sortiment napéati aj pre PPD, PWD a
klavesnicu. Ulohou riadiacej elektroniky je prijimat dita z kla-
vesnice, PPD, PWD, pripadne z deldich pripojenych P?, spraco-

vavat ich podlae zadaného programu a podla potreby izh zobrazovat
na monitore, zaznamendvat na pamdtové médisd PPD, resp. PWD a
vysielat cez vonkajdie medzistyky (napr. tlad&it’ na pripojene]j
tladiarni).

Zikladné zostava modulov riadiacej elektroniky SJ obsa-
hu je . 1sledovné poloZky:

- modul procesora a pevnej polovodi&ovej pamati (dalej
len ROM) - SM 3151,

- modul opera&nej polovodilovej pamati (RAM) a asynchron-
neho sériového rozhrania - SM 3177

- modul riadiacej jednotky PPD & paralelného rozhrania -
- SM 3153,
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- modul riadiacej jednotky monitora - SM 3154,
- modul riadiacej jednotky PWD - SM 3155, SM 3156,

Okrem poslednej predstavuje kaZdd poloZka jednu dosku,
modul riadiacej jednotky PWD obsahuje dosky dve (&isla desiek
st u jednotlivych poloZiek uvedend).

Tieto moduly medzi sebou komunikuji a zabezpeluji vyme-
nu informécii pomocou medzistykového prostrisdku - systémovej
zbernice. T4 sa nazyve I/C BUS, jej zdrojom je modul proceso-
ra a je rozvadzané prostrednictvom matilnej dosky. Jednoduchy
spdsob, akym st na fu pripojené jednotlivé bloky vykorivijice
uréité dieldie &innosti, je znszorneny na obr., 2,11,
Na obrazku si zakreslené aj Standari=s pripojenéd PZ, takZs obra-
zok je zdaroveih zékladnou a najjednoduchdou blokoveou schimou Stan-
dardnej zostavy systému PFOE.
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, | / AN MECHANIZMUS
KLAVESNICA PRUZ. DISKU

i N\

RIAD. JEDN.

PROCESOR PRUZ. DISKU

SERIOVY
PAMAT RAM <:> <:> MEDZISTYK

PARALELNY
PAMAT ROM MEDZISTYK

RIAD. JEDN. RIAD. JEDN.

ZOBRAZ . MONIT. WINCH. DISKU

ZOBRAZOVACI WINCHESTER
PROCESOR DISK

SYSTEMOVA ZBERNICA
/O BUS

Obr 2.i-1 ZAKLADNA BLOKOVA STRUKTURA PP@6
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2.2 struénd charakteristika blokov riadiacej elektroniky

Pczn.:Této kapitola obsahuje len stru&ny prehlad zédkladnych
vlastnosti jednotlivych blokov PPO6. Ich podrobné
~technické popisy st uvedené v ich kondtruk&nej doku-
mentscii.

2.2.1 Procesor

Procesor PPO6 je riadiacim &lénkom systému. Centrélnou
dastou procesora je uP typu I 8088, volitelny matematicky ko=
procesor typu I 8087 a podporné obvody - riadenie I/0 BUS,
resetovacie obvody a genersdtor hodin.

Radi& I/0 BUS organizuje komunikaciu po systémovej zber-
nici, resetovacie obvody zabezpedujii inicializdciu a ndbeh sy=
stému po jeho zapnuti alebo vynulovani tlaitkom RESET, generd-
tor hodin vytvéra zdkladné hodiny uP a urduje takt systémove]
zbernice.

Z dbvodu zataZitelnosti @ oddelenia od systémovej zberni~
ce I1/0 BUS je v procescre vytvorend vnltornd zbernica I/O BUS-X,
ktord obsehuje prenosovli a inicializalnl sekciu systémovej zber-
nice. MHe vnitornu zbernicy su pripojené daldie diel&ie bloky
procesora - radi& DMA, programovatelné Zasovale a blok I/0 por-
tov, ktoré st programovateiné ako vstupné alebo vystupné a slu-
Zie ku generovaniu riadiacich signélov procesora, k pripojeniu
konfigura&nych prepinalov a k pripojeniu klavesnice.

1 2.2.2 Pamit ROM

Pamdt ROM mé Standardne osadzovanu kapacitu 40 KBytov a
je mozné ju rozSirit 82 na 64 KBytov. Obsahuje-nébehovﬁ'a
zékladni diagnostickiu rutinu, zékladné obsluZné programy (BI10S)
a interpretétor jazyka BASIC (ROM BASIC). :

2.2.,3 Pamdt RAM

Operadné pam3t RAM PPO6 md osadzovanu kapaéitu 640 KBytov.
Je bytovo organizovand s ochranou dit paritou a mé bankovi
&truktiru. Velkost jedného banku je dané kapacitou pouZitych
pamétovych &ipov.

Banky O az 3, ktoré su v PPO6 §tandardne pouzi~
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té, tvoria tzv. pamdt internu. Dal3ie banky (4 aZ 9) mbZu
byt pouzité ako tzv. pamdt externd na daldich pamdtovych do=-
skach. Typ pamdti sa nastavuje na doske prepinalmi. !

Opera&nd pamidt PPO6  je dynamickd, ale neobsahujs sa=
mostatné obvody pre obnovovanie. Tato &innost sa vykonava
pravidelnymi DMA &itacimi prenosmi pamati.

2.2.4 Sériové rozhranie

PPO6 obsahuje v zakladnej zostave jedno asynchrénne
sériové rozhranie pre pripojenie samostatnych PZ. Toto roz-
hranie mdZe byt definované ako prudova slutka IRPS s pridom
20 mA, priom parametre prenosu su programovatelné, alebo
ako napatové rozhranie S2.

V systéme mdéZu byt sulasne dve sériové rozhrania, a to
zdkladné (na doske internej operatnej pamdti) a alternativne
(na volitelne pouZitej doske externsj operalne] pamidti).

2.2.5 Riadenie PPD

Riadiaca jednotka PPD zabezpeluje ovlédanie jedného ale-
bo dvoch mechanizmov na pruzné disky pomocou rozhrania IGMD.
Je progremovatelnsd podla konkrétnych parametrov pripojenych mechaniz-
mov. V SJ PP06.2 je k nej pripojeny jeden mechanizmus.

2.2.6 Paralelné rozhranis

St&astou systému su obvody paralelného rozhrania typu
IRPR-M, ktory umoZduje do systému PPO6  vi&lenit tlatiaref s
tymto rozhranim (Ekvivalent Centronics).,

2,2.7 Riadenie ¥onitora

Riadiaca jednotka monitora sa vyuZiva na farebné resp.
monochrdmne zobrazenie informécie a zabezpeluje pripojenie
monitora pomocou rozhrania RGBI resp. COMPOSITE VIDEO. MOZe
pracovat v dvoch reZimoch - abecedne-Zislicovom a grafickom,

Vv alfanumerickom reZime je format zobrazenia 80 znakov/
riadok x 25 riadkov, alebo 40 znakov/riadok x 25 riadkov.
Podet farseb je v tomto reZime 16 a raster znaku je 8x8 bodov.

v grafickom reZime je adresovatelny kazdy bod zobrazenia
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a format je 320x200 bodov pri 4-och farbach, ktoré tvoria
paletu farieb zobrazenia. Su dve palety farieb zobrazenia.
Formét zobrazenia v grafickom reZime mdZe byt aj 640x200
bodov, ale iba monochrdmne.
Riadiaca jednotka monitora obsahuje 16 KBytov pamati,
ktord sa pouziva k uchovaniu zobrazovanej informicie a je
definovand v pamidtovom priestore systému.

2.2.8 Riadenie PWD

Riadiaca jednotka PWD umoZfiuje ovladat jeden alebo dva
disky typu Winchester pomocou rozhrania IMD-M. Je programo -
vateInd podla konkrétneho typu PWD. V SJ PP06.2 je na fiu pri-
pojeny jeden Winchester disk.

2.2.9 Zdrojové sustava

Zdrojové ststava pre PP0O6 obsahuje stabilizované zdroje
potrebnych napatovych hladin pre napdjanie véetkych Casti
SJ a klévesnice, sprostredkovava sietové napéjanie PZ a obsa-
huje odru3ovacie prvky.'potlééajﬁce ruenie spbsobené vla-
stnou &innostou a &innostou systému a zabraiujice prenikaniu
ruSenia z elektrickej siete do systému. Zdroje sistavy pra=-
cujd na spinaovom principe.

2.3. Stru&nad charakteristika 3tandardnych pridavnych zariadent

Pozn.: T4to kapitola obsahuje len stru&ny prehlad zékladnych
vlastnosti 3tandardnych PZ systému PPO6. Ich podrobné
technické popisy st uvedené v ich kon3trukénej doku-
mentdcii.

Pz, ktoré zadkladns zostava systému PPO6 obsahuje, maju
nasledovné vlastnosti:

PPD - na diskety rozmeru 5 1/4", s obojstrannym zaznamom dvo j-
nou hustotou metddou MFM. Form&tovand kapacita diskety
je 360 KBytov. Diskety sa u PPO6 pouZivaju k zavadzaniu
operadnych systémov a ako pracovné pamidtové média. Na-
padjanie je privedené zo zdrojovej sustavy SJ.
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PID - ¢ médiom rozmeru 5 1/4". Form&tovand kapacita je 20
MBytov. PouZitie PWD je obdobné ako pouZitie PPD.
Napéjanie je privedené zo zdrojovej sustavy SJ.

Klédvesnica = bezkontaktnéd s tromi skupinami kléaves:
abecedne~-&islicovou, &iselno-kurzorovou a funké&nou:
Generuje pozid&ny kdd a k SJ sa pripdja pomocou Specidl-
neho sériového rozhrania. Nemd samostatny zdroj a napi-
janie je do nej privedené zo zdrojgvej sustavy SJ,.

Monitor - monochrémny. PouZiva obrazovku so zelenym lumino-
férom a uhloprie&kou 40 cm. Farebnd informiciu zobra=-
zuje jasovou stupnicou. M& samostatnu zdrojovlu sustavu.

2. Logickd architektura ‘systému PPO6.

3.1 /Architektira paméti

Pam&ét PFO6  sa deli na dve samostatné, oddelené a para-
lelné casti:

- panatovy priestor,
- I1/C priestor, t.j. priestor tzv. vonkajSich zariadeni.

Zékladnou adresovatelInou jednotkou pamati je jeden byte
- & bitov. V pamatovom priestore sa umiestfiuje program a da-
te, v 1/0 priestore sa umiestiiuju registre (porty) vonkajSich
zeriadeni, '

Celkovy pamét'ovy priestor PPO6  je pamat o kapacite 1
MByte, ku ktorej sa pristupuje pomocou 20-bitovej fyzickej
adresy. Pamdtovy priestor sa deli na lubovolny pualet "seg-
mentov", z ktorych kazdy mdZe mat’ kapacitu max. 64 Kbytov.
Poliatolnéd fyzickd adresa kaZdého segmentu vSak musi byt de-
liteInd 1G-timi (Styri najniZ8ie bity fyzickej adresy su rov-

né nule). V danom Case mdZe program pristupovat iba ku Sty-
rom takym éégmentom, ktoré sa nazyvaju:

- suzsny kédovy segment (CS), t.j. segment, v ktorom sa
nachidza indtrukdny kod préve vykonivanédho programu,
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- sulasny datovy segment (DS), t.J. segment, v ktorom
sa nachidzaju programom spracovavané data,

- sudasny zasobnikovy segment (SS), t.j. segment, ktory
sa vyuziva k implementédcii zdsobnika, potrebného k
&innosti programu,

- sudasny extra segment (ES), t.j. segment, ktory sa
hlavne vyuZziva k uchovaniu d4t pri spracovavani retaz-
cov.

KaZdy z tychto segmentov je jednozna&ne urfeny l6-timi
najvyznamnejS$imi bitmi poliatolne] fyzickej adresy, ktori sa
uchovdva v jednom zo Styroch segmentovych Fegistrov. Pouzity
uP je svojou vnitornou datovou Struktirou 16 = bitovy, <o
umoZfiuje zaadresovat 64 KBytov. Této 16 - bitové adresa sa
nazyva posunutie (ofset) alebo tiez logickéd adrasa a urduje
posunutie adresovaného bytu v segmente vo&i jeho zaliatku.
Fyzickd adresa sa ziska z logickej tak, Ze obsah segmentového
registru se vynasobi 16=-timi (doplni sa 4=mi nulani v najniZ-
Sich bitoch) a s&ita sa s logickou adresou. Takyto paméfovy
priestor sa oznaluje ako mapovany.,

Princip mapovania umoziiuje vytvarat relokovatelné progra=
my, ktoré si nezévislé na skuto&nom umiestneni v pomdti. Pro-
gram pracuje v danom logickom priestore a skutoné umiestngnie
vo fyzickom priestore pamdti je dané obsahom segmentovych re-
gistrov.

/O priestor PPO6  je 1 KByte. Tento prisstor nema de-
finované segmenty ani mapcvanie a je oznadovany ako nemapova=
ny I/0 priestor. Logicks adresa generované aritmetickou jed-
notkou uP je zéroveil priamo adresou fyzickou. Samotny uP typu
3088 ma definovany I/0 priestor 64 KBytov, ale u PPO6  je Je-
ho kapacita zniZend na 1 KByte. V tomto priestore sa definuju
adresy, I/0 zariadeni, ktoré s sGfastou systému PPO6 2 pri=-
stupuje sa k nemu pomocou Specidlnych in3trukcii vstupu-vystu-
pu (IN - OUT).
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V pemétovom priestore systému PPOE st vyhradené pamé-
tové bunky pre Specidlne pouZitie. Pemdt na adreséch ¢H aZ
ZFFH st vyhredené vektorovej tabulke preruSeni a oblast od
FFFFJtl do FFFFFH je vyhradend pre nibehovl rutinu, T4 sa
eruatd od prislusnej odresy po zapnuti PPO6  alebo po jeho
resetovani a” je umniesinend v EPROM.

Rozdelenie pam&tového priestoru @ 1/0 priestoru u PPO6
e na prilohc &.2 tohoio pcoisu,

7.2 Registre ¢ forndt dat

Registrovd §truktiira PPO6  je dand pouZitym uP a obsa-

wje trindst 16 - bitovych registrov a jeden € - bitovy flag
regi ster. Strukturalizéciu e popis registrov obsahuje pri=-
sludnd literatdre o uP typu 8088,

Zékladnd Sirka toku dét u PPO6  je 1 byte, t.j. 8 bitov.
Ayie Je zdroven zdkladnou adresovatelnou poloZkou. PPO6  spra=-
covéva dita Sirky €, 16, 32, 64, 2C bitov, ktoré predstavuju
slova réznej Sirky. K tymto slovam sz pristupuje po bytoch,
“de horny byte (vyznamnej$i) le2i ns vy3iej adrese ako dolny
(menej vyznamny). Organizdcia slova (l6=bitového) je znizorne-

1% na obrézku 3.2«1. Poliatodnd adresa slove mdZe byt pérna
glebo nepérne. '

o S 2 oy - G 2 e T A 0 O W G o O bity 0 o ot e o G o O g

15 - 8 7 - 8!
rorny byte dolny byte
adresa n+1l adresa n

n - z adresného priestoru systému

Cbr.3.2~1: Organizicia slova u PPO6
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%.3 In3trukdny sudbor

indtrukiny sibor PPOS  je rozsiahly a vykonny. UmoZiuje
epracovévat operandy difky 8 bitov i 16 bitov a vykondvat ope-
rédcie nad jednym, alebo dveomi operandami. Podrobné informacie o
in&truk&nom stbore poskytuje prisludnd literatira o uP typu 30&8.

Z.4 PreruSovaci systém

PreruSovaci systém PP0O6  je obsizhly a umeoiZiuje pruZne
reagoval’ na zmeny stavu jednotlivych blokov systému, “onkréte-
ne zmeny stavu, ktoré generujd preruSenia, su prioritne uspo-
risdané nesledovne:

- delenie nulou, inZtrukcie INT 3, INT n, INTZ,

- chyba parity @ matematického koprocesora,

- prerufenia IRQ (0:7) pre pbsluhu I1/0 zariedent,
- tresovanie.

Prerulenie "delenie nulou” a indtrukcie INT, INTE majd
najvy&3iu prioritu a generuje ich priamo uP na zdklade pro-
gremu. Tieto preruenia nemdZu byt zakdzané a sU vidy v
&innosti.

freruSenia "chyba parity a matematického koprocesora”
st generované na zdklade hlésenia chyby parity pamdti a mo-
tematického koprocesora (ktory v8ak nepatri do zakladnej zostavy
PPC6 @ je len volitelnym prvkom). Cinnost tychto preruseni
je povolevané prostrednictvom registra povolenia prerusenia,
Prerudenia IRQ (0:7) pre obsluhu I/0 zariadeni jJe skupi=-
na prerudeni, ktoré spracovéva radil preruSeni pre obsluhu I/C
2ariadeni. Urove’ ¢ md v rdmci skupiny najvy8§iu prioritu a
Groveli 7 najniZ3iu., Celd skupina je povolovand v uP priznakom
IF vo flag - registri. V rémci radila prerudeni méZe byt kazdé
Groveii povolovand alebo maskevané. Rozdelenie trovni na jedno-
tlivé celky je nasledovné:
¢. droven - je trvale vyllenena pre gasoval realneho Casu,
ktory zabezpeuje generovanie gasovych znaciek
pre &innost operalného systému v redlrom Case,
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1. drovel - je trvale vyclenend pre klévesnicu,

(A LA i ” ’ !
2, az 7. ur. - su vyClenené pre systémovi zbernice I/0 BUS.

Trasovanis je prerulenie, ktoré sa gensruje vidy po ukon=
eni vykonu inStrukcie, ak je nastaveny priznak IF vo flag-re=-
gistri, Tynto prerudenim .sa vnucuje uP do reZimu krokovania po
inStrukcidch, &Soho sa vyuZiva pre ladenie programov,

KaZdému prerudeniu je priradené &islo preruSovacieho bodu.
Na zaklade &isla preruSovacieho bodu uP identifikuje typ preru-
fenia a ziska informéciu o obsluZnom progreme prerudenia. Zdro-
jom informicie o obsluZnom programe je vektorovéd tabulka preru-
3eni umiestnens v pamati (vid. kap.3.l tohoto predpisu). Tato
tabulka obsahuje 256 poloziek o 4 bytoch, Kazdéd poloZka v tabul-
ke je dvojslovné ukazovétko, ktoré obsahuje adresu obsluZného

nrogramu prerudenia, Slovo na vys§ej adrese obsahuje po&iatolnu
adresu kddového segmentu, v ktorom je obsluZny program. Slovo

na nixlej adrese obsahuje adresnd posunutie (ofset) obsluZného
programu od za&iatku segmentu. Tieto dve slové po preneseni do
registra CS a IP v uP definujd zadiatok obsluZzného programu.
Adresu poloZky ve vektorovej tabulke ziska uP tak, Ze &islo
preruSovacieho bodu vynasobi 4-mi, tzn. posun o dve miesta
doXava.,

Frerufenia z hladiska uP sl interné a externé. U internych
preruSeni - delenie nulou, inStrukcie INT, INTP, chyby parity
a matematického koprocesora a trasovanie, generuje &islo pre-~
ruSovacieho bodu a tym aj vektor preruéénia sdm uP, U externych
prerudeni = IRQ (0:7) pre obsluhu I/0 zariadeni, sa &islo pre-
ruSevacieho bodu prendSa z radifa preruSeni do uP v ramci po-~
tvrdenia preruenia uP.

Pri vzniku poZiadavky na preruSenie pripadne pe jej potvr-
deni, uP odloZi do zasobnika obsah flag-registra a vynuluje
priznaky IF - povolesnie prerueni, a TF - trasovanie. Tym sa
zamedzi akceptovaniu dalSej poZziadavky na preruSenie IRQ (0:7)
alebo trasovenie. Z dbvodu zachovania navéaznosti programu uP
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odloZi do zéscbnika sG&asne hodnoty CS registra a IP registra

& potom prenesie nové hodnoty registra CS a IP z vektoru.
ObsluZny program prerudeni kon&i in¥trukciou IRET, Ktoré zabez-
pedi cbnovenie stavu uP pred preruSenim. Priradenie &isel pre-
ruovacich bodov ku jednotlivym vektorom a typom prerulleni je
na prilohe .3 tohoto popisu.

QUuacfou preruSovacieho systému PPO6  je preruSovaci

systém urc priemy pristup do paméti (DMA)., Jednd sa o prenos
dét medzi cperadnou pamiitou a venkaj$imi pam&temi (PPD, PVD).
PreruSovaci systém DMA md 4 Grovne - DRQ (§:3), ktoké_s&vbrio-
ritne usporiadané - GUroveh ¢ na najvy§§iu prioritu a Urovef

53 najni¥3iu. KaZdej Urovni prisliGche jeden DMA kanal, ktory za-
bezpetuje DMA prenos dét medzi vonka j&ou paméitou o operadnou
pandtou. DMA kendl sa inicializuje vznikom Ziadosti o DMA preru=
Fenie IRY {Z:3). Spracovenie poZiadavky o DMA preruSenie a ris=-
denie DA prenosu dat je realizované v radi&i DMA,

Rozdelenie Grovni prerudovacieho systému DMA je nasledovné:

¢.ﬁro¢eﬁ : - je vy&lencnd pre obnovovanie dynamickej
' operadnej pamdti RAM celého systému,
1, aZ 3.0r. ~ sU vy&lenené pre systémovi zbernicu 1/0 BUS.

kde ich vyuZivaju riadiace jednotky vonkaj-
Sich paméti.
Rozdelaenie DMA kandlov pre vonkaj3ie paméti je na prilohe
&.3 tohoto popisu., '

3.5, Casovale

‘SUdastou systému PPO6 sl tri programovatelné Easovade,
ktoré spracovévajui vstupni frekvenciu 1,1925 MHz. Casovale
mbé3u pracovat v réznych reZimoch &innosti a ich pouZitie Je
pevna urcené: '

dasoval f - Zasoval redlnehc Zasu - vytvara hodiny redlneho Ca-
su, od ktorych sa odvodzuje prerudenie pre obsluhu
1/0 zariadeni na Grovni #,
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Casoval 1 - Casoval obnovovania pamdti - vytvdra impulzy, od
ktorych sa aktivuje DMA kanal na urovni ¢ (obno-
vovanie pamiti),

tagoval 2 - Casoval zvukovédho vystupu - vytvara frekvenciu,
ktoré sa po zosilneni pouZiva pre zvukovy vystup.

3.6, Systémovd zbernica.

Systémovéd zbernica I/0 BUS zabezpe&uje komunikéciu"me-
dzi systémovymi blokmi PPO6., Vymena informdcii sa uskuto&ifiuje
vidy iba medzi dvoma blokmi a to uP a ostatnymi blokmi alebo
medzi pamdtou RAM a riadiacimi jednotkami vonkaj§iéﬁ,pam5ti. v
prvom pripade sa jednd o zdkladny ddtovy prenos, ktory je riade~
ny uP. V druhom pripade sa jednd o détovy DMA presnos. Na tomto
prenose sa nezUlastfiuje uP, ale je riadeny DMA -radigom, Eim sa
zryctIuje prenos.

Prenos informécii po I/0 BUS je synchrdnny. Je definovany
minimalny &as, za ktory musi zariadenie podielajlice sa na prag-
‘ncuse spracovat didta zo zbernice alebo umiestnit déta na zbernicu.
Pre.pripojenie pomalych zariadeni si definované &akacie takty
‘wait).,

Signsly a obvody I/O BUS je mo2né rozdelit na sekcie, z
ktorych kaida zabezpeluje ur&itud &innost. SUG to:

- sekcia prenosu dét,

- sekcia prerudeni,

- hodinové sekcia,

= inicializad&nid sekcia.

Nasledujlice podkapitoly popisuj’ podrobnejSie kaZdd z nich.
3.6.1 Sekcia prenosu dit

T4to sekcla zabezpeZuje détovy a DMA prenos d&t na systémo-
ve] zbernici I/0 BUS. Datové informédcie sa prenasSaju signilmi
BUS D (7:$) H, kde bit D7 md najvy38iu vdhu. Détové signily su
obojsmerné = smer prenosu je urleny ostatnymi signalmi zbernice.
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Kazdé jednotka informacie, €o je v tomto pripade jeden
byte, mé priradenu svoju adresu. Adresu pri prenose generuje
radié prenosu (uP alebo DMA radit). Adresa je definovana sig-
ndlmi BUS A(19:0) H, kde bit AlS mé najvy3siu véhu, Z poltu
adresnych liniek (2¢) vyplyva, Ze adresny priestor systémove]
zbernice je lMByte.

Systémova zbernica I/0 BUS je synchrénna, po skongeni
prenosu informécie neprechadzaju niektoré signaly do zéklad-
ného stavu. Adresa ostdva, pokial nie Je potrebnd zmena adresy
pre nasledujici prenos. za&iatok generovania novej adresy ozna-
muje na systémovej zbernici signadl BUS ALE H.

Podla toho, &i sa jednd o prenos riadeny uP alebo DMA ra-
didom, je vydavany signdl BUS AEN H.

Smer a &asovanie prenosu zabezpefuje radil prenosu., Pre
styk s pamdtou (pamatovym priestorom) su definované signaly BUS
MEMR L a BUS MEMJ L, ktord urduju smer prenosu - &itanie alebo
zépis a celkovl dI2ku prenosu. Pre styk s I/0 zariadeniami
(1/0 priestorom) su definované signdly BUS IOR L a BUS IOV L,
ktoré urduju smer prenosu - Citanie alebo z4pis a celkovu
dfzku prenosu obdobne ako u paméti. Pre oba prenosy (z/do pa=
mati a z/do I/0 zariadeni) sa vyuzivaja v8etky ostatne signaly
datove]j sekcie.

Doba prenosu po systeémove]j zbernici je definovand v taktoch,
ktoré su odvodené od taktov uP. Minimalna di3ka prenosu su dva
takty (42¢ ns). Cakacie takty (wait cycleé) st vyjadrené v ce- .

lodiselnom néasobku taktov. Maximalny &as prenosu je 12 taktov, tj.
2 zakladné + 1 &akacich taktov. Po dobu gakacich taktov prechd-
dza radi& prenosu do &akacieho stavu (wait state). Vkladanie ¢a=
kacich taktov a prechod radia prenosu do gakacieho stavu sa
uskuto&iiuje na zéklade signédlu BUS 1/0 CHRDY H.

Uchovavané data (hlavne v pamdtiach RAM) sti chranené pari-
tou. Pri &itani dat z paméti sa spravnost parity vyhodnocuje.

vV pripade jej chyby sa tato hlasi uP pomocou signalu BUS I/0
'CHCK L.

3.6.2. Sekcia preruseni

T4to sekcia systémovej zbernice realizuje prioritny preru-
Sovaci systém PPOG, ako uz bol popisany v kap. 3.4 tohoto po-
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pisu.

Pre generovanie Ziadosti o preruSenie pre obsluhu 1/0 za-
riadeni sU na systémovej zbernici definované signdly BUS IRQ
(2:7) H, ktoré odpovedaji jednotlivym preruSovacim Grovniam .

Ziadost o uskutodnenie DMA prenosu sa generuje pomocou sig=-
nidlov BUS DRQ (1l:3) H. Kazdej z tychto troch Ziadosti o pre-
ruSenie BUS DACK (1:3) L.

Ne jednu Ziadost o DI’A prenos sa prenesie iba jeden by-
te. V radili preruSeni sa nastavuje po&et bytov, ktoré sa ma-
ju prend3at medzi pamdtou RAM a vonkaj3ou pamdtou (diskom).
Signal BUS T/C H potom indikuje, Ze predpisany polet bytov
uz bol preneseny.

Obnovenie pamidti RAM, ako uZz bolo popisané, sa vykonava
pravidelnymi DMA prenosmi na urovni ¢. Signdl BUS DACKO L ozna=-
duje, Ze prave prebieha DMA prenos pre obnovenie paméti.

Kazdy systémovy blok, ktory vyuZiva prerudovaci systém, sa
pripaja na prisludni Ziadost obvodom s trojstavovym vystupom.
Na jednu preru3ovaciu urovell mbéZe teda byt pripojenych viac
blokov, av3ak programovo musi byt zabezpeZené, aby v danom Ca-
se mal povolené preruSenie iba jeden blok. U PPO6  je v8ak na
kazdej urovni definovany iba jeden blok.

3.6.3. Hodinova sekcia

Basovanie systémovej zbernice je odvodené od Casovania
uP. Su&astou zbernice su signily BUS OSC H a BUS CLK H. Prvy
z nich je hodinovy signdl oscildtora, podla ktorého sa generuje
druhy z nich ako hodinovy signal pre uP. Signal BUS CLK H za-
roved udéva takt zbernice, ktory je 21¢ ns.

3.6.4. Inicializadnéd sekcia
Této sekcia systémove] zbernice zabezpeluje inicializéciu
celého systému PPO6 po nébehu napatia.

Obvodmi procesc—a je generovany na jeho zaklade synchronizovany
signdl BUS RESET DRV H.
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3.6.5 Definicia signdlov systémovej zbernice I/0 BUS

Tato podkapitola popisu uviddza tabulkovy prehlad vdet-
kych signdlov systémovej zbernice PPO6.

Poznémky k oznalovaniu signélov:

1. Predpona BUS u kaZfdého mena signdlu m& identifikalny vharak-
ter a oznaduje, 2e prisludny signdl je sudastou systémove]
zbernice I/0 BUS,

2. Za predponou nasleduje v skratke (z anglického popisu &inno-
sti signalu) nézov signdlu. Pokial existuje skupina signédlov,
ktoré sa od seba li3ia iba véhou alebo prioritou, su zapisa-
né ako jeden signal. Suastou nézvu signdlu je potom zétvor-
ka, v ktorej st definované krajné hranice Cislami oddelenymi
dvojbodkou.

3. Za nazvom signidlu je medzerou oddelené pismeno L alebo H,
ktoré urduje v akej Urovni je signdl aktivny (v pozitivne]
TTL logike).

4., V tabulke je za nazvom zbernicového signdlu jedno z oznaleni
I, O alebo I/0, ktoré oznaluje smer prenosu informicie vzhla-
dom k prislusnym.radiom. I znamenéd vstup informéacie, O vy-
stup a I/0 moZnost pren&s3at signil obidvoma smermi.

Sekcia prenosu dat:
BUS D(7:8) H 1/0 D&tové bity 7 a @

Tieto signély zabezpe&uji prenos d4t medzi uP, pamétou a I/O
zariadeniami. Bit DO je vyznamovo najniZ$i (LSB), bit D7 vyzna-
movo najvy33i (MSB).

BUS A(19:¢) H ) Adresné bity 19 az ¢

Tieto signdly sa pou2ivajui pre adresovanie systémovych blokov
na zbernici. Bit A@ je vyznamovo najniZ$i (LSB), bit Al9 vyzna-
movo najvy38i. Adresné signaly si generované uP alebo DMA radidom.
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Pri aktivovani tohoto signdlu pamat umiestni diéta z prislus-
nej adresy na systémovu zbernicu. Signdl je generovany sekciou
uP alebo DMA radilom.

BUS MEMN L 0 Basovanie zédpisu do paméti

Pri aktivovani tohoto signdlu pamdt zapiSe dita zo systémove]
zbernice na prisludnu adresu. Signdl je generovany sekciou uP
alebo DMA radiom.

BUS IOR L 0 Casovanie &itania z I/0 zariadeni

Pri aktivovani tohoto signdlu adresované I/0 zariadenie umiestni
dédta na systémovu zbernicu. Signdl je generovany sekciou uP ale-
bo DMA radidom.

BUS IOW L o Casovanie zdpisu do I/0 zariadeni

Pri aktivovani tohoto signédlu adresované I/0 zariadenie prevezme
diata zo systémovej zbernice. Signdl je generovany sekciou uP
alebo DMA radi&om.

BUS ALE H o Zapis mikroprocesorovej adresy

Tento signidl sa pouZiva na zépis adresy z uP do registra adresy
zbernice. Adresa sa zapisuje dobeZnou hranou g¢ignilu., V sucinno-
sti so signdlom BUS AEN H indikuje signdl platnost mikroproceso-~
rovej adresy na systémove] zbernici. Signdl je generovany sekciou
uP.

BUS AEN H 0 Povolenie adresy

Pri aktivovani tohoto signédlu sa riadenie systémovej zbernice
prenesie zo sekcie uP na DMA radil. Budife v uP sa uvedi do tre-
tieho stavu a DMA radi& sa stédva zdrojom adresnych a Casovych
signdlov prenosu,

BUS I/0 CHRDY H I Pripravenost zbernice
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Tento signdl urduje, &i détovy prenos bude bez &akacich tak-
tov. Ak je signél aktivny, &akacie takty ss nevkladaji. Poma-
16 bloky systému, ktoré potrebuji prediZir Zas prenosu, musia
zrudit tento signél esSte pred skonZenim druhého zdkladného
taktu prenosu. Neaktivny stav tohoto signidlu nesmie byt dlh&i
ako 10 taktov. Systémové bloky, ktoré Eakacie takty nevyZaduju,
sa na tento signdl nepripajaju.

BUS I/0 CHCK L I Chyba parity

Pomocou tohoto signdlu sa hlési uP chyba parity paméti alebo
inych systémovych blokov pripojenych na systémovi zbernicu.

Sekcia preruSeni:

BUS IRQ(2:7) H I Ziadost o prerudenie

Pomocou tychto signédlov ZiadajG I/O zariadenia o prerulenie.
Orovne maju prioritny vztah, kde troveii 2 je prioritne naj-
vy83ia a Groveit 7 prioritne najniZdia. Signdly spracovéva tra=-
di& preruseni.

BUS DRQ(1:3) H I Ziadost o DMA preru3enie

Pomocou tychto signdlov Ziadaju I/0 zariadenia o DMA prenos.

Medzi Uroviiami je prioritny vztah, kde troveii 1 je prioritne

najvy8Sia a Urovell 3 prioritne najniZfia. Ziadost ostéva ak-
tivna, pokial nie je potvrdensd signédlom DACK. Signdly spraco-
» vdva DMA radil&.

BUS DACK(1l:3) L o Potvrdenia Ziadosti o DMA prerus.

Tieto signdly potvrdzuju Z2iadost o DMA prerudenie. Signdly su
generované DMA radidom.

BUS T/C H 0 Ukon&enie po&itania

Toto je impulzny signil, ktory indikuje, Ze ubehol predpisany
podet DMA prenosov (&ita& po&tu prendSanych bytov dopolital).
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BUS DACKP L 0 Obnovenie paméti

Tento signdl je vlastne potvrdenim Ziadosti o DMA prerusenie
na Grovni @, ktorad nie je na systémovej zbernici definovana.
Pri aktivovani tohoto signdlu a signalu BUS MEMR L prebieha
v pamdti RAM obnovenie informécie. Signdl je generovany DMA
radicom.

Hodinova sekcia:
BUS OSC H 0 Oscilétor

Je to hodinovy signél, ktory generuje oscilédtor pre Casovanie uP.
Peridda hodin je 70 ns (frekvencia 14,31818 MHz) so striedou 1l:l.
Signé. je generovany podpornym obvodom uP.

BUS CLK H o Systémové hodiny

Systémové hodiny s priddou 210 ns (frekvencia 4,77 MHz) so strie-
dou 2:1. Peridda systémovych hodin udava takt systémove] zberni-

ce a su&asne takt uP. Frekvencia systémovych hodin je odvodend

od frekvencie oscildtoru delenim 3-mi. Signdl je generovany pod-

pornym obvodom uP.

Inicializaénd sekcia:
BUS RESET DRV H (] Inicializécia.zariadeni

Tento signdl ea pouZiva na uvedenie, resp. znovuuvedenie viet-
kych systémovych blokov pripojenych na systémovi zbernicu do zé-
kladného stavu po zapnuti SJ, resp. jej manuédlnom vynulovani.
Signdl je synchronizovany dobenou hranou signdlu BUS CLK L a je
generovany podpornym obwodom uP.
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3.6.6. Prenosy dat

Détovy prenos riadeny uP zafina vydanim adresy - BUS
A(19:8)H, ktoréd je doprevddzang prechodom signidlu BUS ALE H
z Urovne H na Uroveii L. Pokial sa jednd o &itanie, prenos by-
tu z danej adresy paméti, uP generuje signdl BUS MEMR L po
dobu dvoch taktov. Za tuto dobu musi pamét umiestnit poZadova-
né dédta - BUS D(7:§) H na zbernicu. uP si tieto déta prevezme
zavernou hranou signdlu BUS MEMR L a tym sa ukon&i prenos. V
pripade zé4pisu po vydani adresy uP vydd ddta a Zasovaci sig-

ndl MEMNV L po dobu dvoch taktov.
Pri prencse dét medzi uP @ I/0 zariadenim Jje pestup rove

naky, len s tym rordielom, e 9a generujt signaly BUS IOR L &
aue I L, Dobs trvania tychto signalov je u PPOE tri takty,
vloZfenie jedadho &akacieho taktu zabezpeluji cbvody uP.

Pozn.: U PPO6 pouZity uP pracuje v maximalnom reZime. Signdly
riadiace prencs negeneruje priamo uP, ale jeho podporné
obvady.

DMA prenos stuvisi s preruSovacim systémom. Zariadenie, kto-
ré chce prenos tohoto typu uskuto&nit, musi poZiadat’ DMA radi&
- prislusnym zo signélov BUS DRQ (1:3) H. V rémci potvrdenia
Z2iadosti - prislu3nym zo signdlov BUS DACK (1:3) L, sa uskutol-
ni DMA prenos. Po vygenerovani potvrdenia Ziadosti DMA radid
prevezme na seba riadenie systémovej zbernice -~ aktivuje sige
ndl BUS AEN H a vydé adresu bytu, ktory sa m& z pamati pre-
niest.

Pri prenose dat medzi vonkajSou pamé@tou a pam@tou RAM,

DMA radi& generuje sufasne Zasové signdly prenosu BUS MEMY L

a BUS IOR L. Pri opa&nom prenose dét, DMA radi generuje sias=
ne &asové signily prenosu BUS MEMR L a BUS IOW L. V rémci tych=
to signédlov sa uskutolni prenos dat.

42



Pri DMA prenose sa sifasne generuji Easové signély pa-
méti a I/0 zariadeni, ale adresné linky obsahuju len adresu
pamati. Dekodéry adresy I/0O zariadeni sa preto blokujl sig-
ndlom ‘BUS AEN H a tym je zabezpelené, Ze nembéZu byt ﬁésetni-‘
kom DMA prenosu namiesto paméiti.

4. Kondtruk&né prevedenie

PPO6 Je konStruk®ne riedeny talk, aby he btolo polmd
naizstmit na beZnom kancelirskon stole, Roeméry a hwothests
jehe samostatnych konZtrukZnych Zasti (27, kifvesnica o nth
ritor) sd uvedand na prilohe &, ')l tohote poplas,

4,1 KonS8trukcia systémovej jednotky

Zékladom kon3truk&ného riedenia SJ je spodné vaia, v
ktorej sd umiestnené vdetky bloky, nutné k Eimnosti SJ, a to:

- roSt riadiacej elektroniky s matinou doskou v lavej
polovici vane,

~ blok diskov s 1 alebo 2 ks mechanizmu prufndho diskue a Y s
Winchester disku v hornej &asti pravej polovice vane,

- zdrojovéd ststava v spodnej &Zasti pravej polovice vane,

- sietovd &ast s ventildtorom na pravej Zasti zadne]
steny vane,

- reproduktor,

= horny kryt,

- maska SJ.

Mati&né doska (rozmeru 190 x 162 mm) obsahuje 8 ks pria-
mych dvojradovych konektorov s 43-omi zlatenymi kontaktmi v
jednom rade. Kontakty maju medzi sebou roztel& 2,54 mm. Do kone-
ktorov sa zaslvaji jednotlivé dosky riadiacej elektroniky.

Dosky riadiacej elektroniky maji jednotny rozmer 383 x 132
me a8 jednotné konStruké&né prevedenie. Do roStu sa zasivajl ver=
tikdlne a po zasunuti sa za ich zadné Celo, tvorené kovovym
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uholnikom, uchytia o vaiiu. Na zadnych &eléch dosiek su pod-
ta potreby pripevnené medzistykové konektory pre pripéjanie
PZ, kondtruk&ne oddelenych od SJ. Konektory sé zvonku pri-

stupné. Na hornych stranédch dosiek sl umiestnené v pripade

potreby konektory pre pripojenie PZ zabudovanych v SJ (dis-
kyl.

v z4kledrei zostave PPOE sff obsadend 4(5) pozicie re3tu
deskend, tzn, ie 4{2) pozficie Jje mal¥nd vyuZit ma drnslky volital-
nd (axtpmmé panfiti, alternativmpsdriovy madzistvk}.

Blok diskov je odnimatelny a je umiestneny nad zdrojovou
sistavou, od ktorej je tieneny vlastnou kovovou kondtrukciou.
Disky su k svojim riadiacim jednotkam a napajacim zdrojom pri-
pojené samostatnou kabeldZou pomocou konektorov na jej obidvoch
stranach.

Sietovd ¢ast zdrojovej sustavy obsahuje aj siet'ovil zdsuv-
ku na pripéjanie sietovych kablov kon3truk&ne oddelenych PZ k
8J. Zéasuvka je pripojend aZ za sietovym odruSovacim filtrom.

Sietovy vypinal ovlada len napéjanie SJ a je umiestneny
na jej zadnej strane. Nulovacie tladitko je priamo sudastou
dosky procescra a je pristupné na zadnej strane systémovej Jjed-
notky v priestore rodtu elektroniky (ako medzistykové konekto-
ry).

Ne prednej strane SJ je indikécia jej zapnutia pomocou
LED diddy.
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TECHNICKY? POPIS SYSTEMU PPO6. PRILOHA &.1

PARAMETRE TECHNICKYCH PROSTRIEDKOV SYSTEMU PPO6.

Prevadzkové vlasinosti a poZiadavky

1/ PPO6 je prevédzkyschopny a zachovéva vonkajsi vzhlad pri
prevédzke v klimatickych podmienkach odpovedajucich TsN
36 9302 (ST SEV 3185-81) &l.1.3.l1 skupine 1 a pri maximal-
nych vibrécidch podla SN 36 9302 &1.1.6.3. VzhIadom na typ
pamétového média PPD je nutné venovat zvydenu starostlivost
Zistote pracovného prostredia.

2/ zvySent spolahlivost v prevédzke PPO6  je moZné olakavat
pri dodrzani tzv. normdlnych klimatickych podmienok podIa
&l.2,1.5 BTSN 36 9302,

‘1achanické vlastnosti

3/ zakladné rozmery a hmotnost jednotlivych kon3trukZnych
celkov PPO6 su nasledovné:

systémovad jednotka - rozmery v mm ¢ 525 x 445 x 160
hmotnost v kg : max, 17

Elektrické vlastnosti

4/ PPO6  je schopny prevédzky pri napéjacom napéti 220V s
toleranciou +10% a ~15% z jednofazovej elektrickej siete ¢
frekvencii 50 Hz Z1Hz.

5/ Maximalny prikon PPO6 v zdkladnej zostave je 500 VA.



6/ Maximdlna Uroved rddiového rusenia generovaného po&itadom
PPO6 neprekraduje hodnoty povolené TSN 33 4200 a TsN 34

2860. Stupefi odruSenia je RO2.

Systémové vlastnosti

7/ Riadiaca elektronika SJ PPO6 mé nasledovné systémové

vlastnosti:

- 8 pozicii na matidnej doske
-4 {6} osadenych dosiek v zékladne}]

a/ procesorovi Cast a pamat':

- typ uP :
- pracovnd frekvencia :
- moZnost roz3irenia

o matematicky koprocesor :

- zadkladng kapacita RWM

- ochrana pamétovych udajov
- zakladna kapacita EPROM

- moZnost rozdirenia EPROM
- prerudovaci systém

- prerusovaci systém DMA

- programovatelIné Casovade

- akusticky vystup

(1] o0 (1]

*. ae (1)

Zzostave

KM 1810 VM 88
(ekv.I 8088)
4,77MHz

ekv. I 8087
640 KB
paritou
40KBytov

do 64iKBytov

»

8-Urovilovy, prioritny

LA

4~lUroviiovy
3

b/ riadiaca jednotka zobrazovacieho monitora:

- rozhranie pre pripojenie ZM: COMPOSITE VIDEO

- spdsob zobrazenia

- kapacita video-paméti

- rezimy &innosti

~ raster znaku v A=C reZime :

- polet znakov / polet
riadkov v A=C reZime

- podet farebnych odtiefiov
v A-C rezime

e

L]

(1]

.o

rastrovy
16KBytov

A=t a graficky
8 x 8 bodov

80/25 resp. 40/25
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c/

zobrazenie v A-C reZime

raster zobrazenia vo fa-
rebnom grafickom reZime

raster zobrazenia v mono=-
chrémnom grafickom reZime

riadiaca jednotka PPD:

max, polet pripojitelnych
mechanizmov PPD

rozhranie pre PPD
prenosové rychlost pre PPD
ostatné parametre riadiacej jednotky pre PPD su
programovateTné podla pouZitych mechanizmov PPD

d/ riadiaca jednotka pre PWD:

- max. polet pripojitelnych
mechanizmov PWD

rozhranie pre PWD
prenosové rychlost pre PWD
ostatné parametre riadiacej jednotky pre PWD st
progremovatelné podla pouZitych machanizmov PWD

.0

.
.

priame alebo inverzné

320 x 200 bodov a dva
subory farieb, kaZdy v
4~-0ch farbéch

640 x 200 bodov
2 ks

IGMD
250Kbitov/s

: 2 ks
: IMD=M
: 5Mbitov/s

e/ asynchrdnne sériové rozhranie obecne:

typ sériového rozhrania
rychlost prenosu

dizka prena3aného znaku
po&et stop-bitov

moZnost ochrany prenidanych
uda jov
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: S2 alebo IRPS

: programovatelnd v roze
sahu 50 - 9600 bitov/s

: programovatelnd v rozsa-
hu 5-8 bitov

: 1, 1 1/2 alebo 2

: paritou (parnou alebo
nepérnou)



f/ rozhranie IRPS:

- menovitd hodnota pridu

slucky : 20 mA
-~ typ vysielacda : aktivny
- typ prijimaca : pasivny

- spbsob prenosu simplex alebo

plny duplex

g/ rozhranie S2:

- stbor obvodov rozhrania : podla po%iadaviek S2
pre asynchrénny prenos
- spdsob prenosu : simplex alebo polodu-

plex alebo plny duplex
h/ rozhranie IRPR-M:
- spbsob prenosu : paralelny asynchrdnny

- smer prenosu udajov :len vystup

- programové riadenie prenosu
- napétové udrovne prenosu : TTL

8/ 3tandardne pripojené PZ u PPO6 maji nasledovné systémové
vlastnosti:

a/ pamdt na pruZnom disku (PPD):

- podet pripojenych mechanizmov : 2 ks
~ priemer pamdtového média
(diskety) : 133mm
- parametre zdznamu na disketu : obojstranny, MFM
- formédtovand kapacita diskety : 360KBytov
- podet stdp na jednej strane
diskety : 40
- &as roztodenia diskety : 0,5 s
- vystavenie na susednu stopu : 15ms
- ustalenie vystavenej hlavy : 15ms
- &as priklopenia hlavy : 35ms
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- stredny Cas pristupu k Udajom : 200 ms

- rychlost prenosu : 250Kbitov/s

- rozhranie : IGMD

- napdjanie : +12V/1A (zéberovy
prid 1,5 A),
+5V/0,8A

b/ pamit na disku typu Viinchester (PWYD):

~ podet pripojenych mechanizmov : 1 ks

- priemer pamédtového média : 133mm

- spdsob zdznamu : MFM

- poéet povrchov média : 6

- podet stdp na jednom povrchu : 440

- celkovd formétovand kapacita : 20MBytov

- ¢as rozbehu J : 158

- vystavenie na susednlu stopu : 15ms

- stredny Cas pristupu k udajom : 191lms

- rychlost prenosu : 5Mbitov/s

- rozhranie : IMD-M

- napédjanie : +12v/2,5A (zébe-
rovy prud 4,5A),
+5V/1A

c/ zobrazovaci monitor:

- typ ZM : GRM 3442

- uhloprie&ka obrazovky : 40cm

- farba luminofdru : zelend P 31

- dosvit obrazovky : stredny

- rozmer pracovného pola : 190 x 260mm

- frekv. snimkového rozkladu ' : 60 Hz

- frekv. riadkového rozkladu : 15, 75kHz

- frekv. Sirka videozosiliiovacla : 22MHZz

- rozhranie + COMPOSITE VIDEC

- napajanie : 220V +10, =-15%,
50Hz 21

- max.prikon : 105VA

Poznémka: PPD, PWD a klavesnica su napajané zo spoloéného zdroja SJ.

Monitor je napdjany z elektrickej siete prostrednictvonm
rozvodu na zadnom paneli SJ.

49



Prilcha 2

Rozdelenie pamadtovéhc priestoru
pre osobny po&ital PPO6.1

Zadiatolnd adresa Vyznan
hex. dek .
gD ¢ip ]3 - opera&nd pamat RAM
2R, Sk .= internd pamdt ___________________.
2¢ ¢g¢ 12k ~ roz$irujuca i ternd pamat
3¢ Pt 192 k - doska SM 3157 pamat/s2
ap PP 256K - operadns pamat RAM
s¢ ¢ 32gk -~ roz8irujlica externa pamat
6¢ 74 384k - roz8irujiuca doska SM 3157
7¢ ¢P¢ 448k Panat / s2
af ¢¢¢ 512k ~ operadns pamit RAM
o pd 578k - rozSirujlca externd pamit
- rezSirvjuca doska SM 3157
Famat
Af PEd G4k -~ rezaervované
EJ‘;' ;‘\Z ¢ 7¢;"; k
54 Lipg 72¢k
B3 (¢ 736k - video pamdt RAMN

~-pamidt adaptéra monitora
- doska SM 3154 - adaptér farebrého
monitora

BC ¢gg¢ 752k - rezervovang

C3 @gg 763k - pamét ROM riadiacej jednotky
winchester disku

C8 Fgg 764k -~ rezervované

CcO gog 768k

DZ PPg 832k
EZ gp@ 896k

)
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- pamat ROM
- rezervovany priestor
- doska SM 3151 - CPU

- pamadt ROM
- interpreter jazyka BASIC

- doska SM 3151-CPU

- pamdt ROM
- nébehové rutina a diagnostika
- z4kladné obsluzné programy (BIOS)
- doska SM 3151-CPU
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ROZDELENIE I/0 PRIESTORU PPO6

Adresa hex.

000
020
040
060
080
OAO

2F8
320
378
3D0
3FO
3F8

PouZitie

OOF
021
043
063

. 083

2FF
323
37F
3DF
3F7
3FF

radi& DMA

radi& preruseni I/0 zariadeni
gasovad

blok I/0 portov procesora
registre DMA kandlov

register povolenia prerusenia
NMI

alternativne sériové rozhranie
Winchester disk

paralelné rozhranis

riad. jedn. zobrazov. monitora
pruzny disk

zékladné sériové rozhranie

Pozn.: Neuvedené adresy st rezervované.
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TECHNICKY POPIS SYSTEMU PPO6 . PRILOHA &.3

----------------------- - D eGP G WGP G SN RSB P an W - .. S G SS GO S OB G5 I @ G0 WS ARED T .8

VEKTOROVA TABULKA PRERUSEN? PPO6.

Vektor Cislo prerus. Typ
(adresa) bodu prerudenia
o] (o) delenie nulou
4 1l trasovanie
8 2 chyba parity a matematic-

kého koprocesora

c 3 inStrukcia INT3
10 4 preteenie pri indtrukcii
INTO
14 5 rezervované 0OS
18 6 rezervované
1C 7 rezervované
20 8 prerudenie IRQO
24 9 preruSenie IRQl
28 A prerudenie IRQ2
2C B preruSenie IRQ3
30 Cc prerudenie IRQ4
34 D prerusenie IRQ5
38 E prerudenie IRQ6
3C F prerusenie IRQ7
40 10 rezervované 0S
41 11 Winchester disk
BFC e FE oo te20rVOVENE OS__

Pozn.: In3trukcia INT m4 &islo prerusovacieho bodu ako parameter
rozsahu OOH aZ FFH (0 aZ 255).
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Vyznam koq{égpraégjch;pregggtkfaystému PP 06
Doskas: SM 3177 ~ Volba modulu IRPS Priudovéd slulks napiifové nazhrenie
Prepojka Navole-

Vyznam volby prepojok

né zostava
0 1
LE) 4 M | Adresa modulu 3FE-3FF ) Zékladnd — ON = 1
) Priorita IRQ 4 - '
R 2F8-~2FF | Alternativna~OFP=g
wl2 ‘ IRQ 3 1
w13 - Modul je povoleny / Usart /
V14 ' Nepouzité
0 1
w15 I ON=prudovi sluika  OFF=napitovy interfejs
fF‘"“l'“-'- T NepouZité -
- ON=pridové sludka OFF=napétevy interfejs
— ON=prudovd sluka OFF=napitovy interfejs
' OFF=prudové sluke ON=napitovy interfejs
| =] OFF=pridovd sludka ON=napitovy inmterfejs
Nepou?ité
wee |} | -NepouZité

Deskas SM 3151 - Volba konfigurdcie systému

Prepojka Navolend Vjznam volby prepojok

zostava
0 1
ws & _| ON-servisny refim OFF-pracovny refim
‘ - }2[ ON-koprocesor neinstal.OFF-koprocesor init.
L) - onfo -Badk OFF)Oal Bank ON}O-ZBank OFF) 0+3Bank
i>18 ONlpristup ON'prlstup OFFJpristup OFR! prist.
_ ONtr oz OFF)reZim CGA ONtrei1m CGA OFF‘R
ON'""%° oM 40x25  OFFi80x25 Be
1 ON OFF | OFF 1
i lon/ FD on| 2FD 0FF]3FD QFpS4FD

Buskes SM 3154 - Volba polarity signdlov synchronizdcie
/- H~sync, V-sync ./

Obvod:s K 555 LN1 /74LS@4/

Pezicias G23

Zépern4 polarita synchronizdcie-&tandard-
né

Kladnd polarita synchronizdcie~ zapojenie

prepojok a prerusenie spojev



RULLUZENIE SiCHALCW NA veitis. iy KONEETORGE
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KL AVESNICA 1RPR ~ M K- RGBI-TTL IRPS
wr‘?‘éﬁ;ioﬂ K53 K354 K 3477
g TYP: 223-25-€0$ TYP:RIMOCYU 1840 1 TYP.423-25 €8S

e » ' L ‘
ZASUVKA P N"' ZASUVRA 2ALUIKA 13 ’\ _'_vmuu
g 0 .. &5
N ; PIN___ SI6NAL o

PIN 306&5}. ; ; 5:3 Lo

1 K8Y CLOCK 0 o}ur 2 R L},h
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, REE ) . ] 4 .

4 6ND PIN. SIGNAL ) PIN SIGNAL $0 e svme BIN  SIGNAL
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:2 ;ic 7 Cs 0 PATA. TErMiMAL READY
"3: ALTS FOXTE Z ASOVKA 12 RiNG INBICATOR
o exgox L ] N 5 = ARGV CL DATA
6 WY L G Wy VIDE!
GRS T oy




Doplnenie a tUpravy iexiic rATedn ra ohal U@ PP 0K,
atre 5, odst. 8+ K 173.34  mistrsing konektor . ..
aprivie: K/

S oad o teddnd koneWhol ...

str. €, odst. 1 K 2/3:54 ..-"D" ~ konektor na doske SM 3442 /VIDZ0Q,
gpravne: X/RGE] = "D" . konektor na doske SM 3154 /VIDEQ/

str. £, ~dst. 6: ceq G0 konektora ¥ 1/1i54 qystémavej aeo

sprédvne: »se do konektora X/3154 systimovej ...

str. 9, odst. &3 ... ax Je ¥ PP 06.1 pripojend tladiarei
spravne: ecs 8k js kK PP 05 prip:jend tladiaref

str. 11, ~dst. 4:  Vyznam jej kldves je nasledovny:

Kidvess Vyznamn
spriavnes © Vyznam jej Kldves v refime riaderie kurzove
Kgvey Vyznam

str. 11, odst. 81 Tieto kldvesy riadi pohyb kurzira ...

sprévna: Tiet. kidvaey ria’ia pohyb kucz-ra

Bt 1‘. @ ‘*12 ? )d St < :\. s
d-pinit: ' LNTER. M4 ten isty vyznam ak- klaves "RETULN"

popisany v kapitole 4.1,
str. 12, odst- 7 .o+ =a monitore ¥ 1/3154 na systémovej jedngtke
.. na doske SM 3174, keaektorom ROBI « TTL na
menitore ‘
sprévne: es. na monitor XK/3154 1. aystémévej Jednotke

.+. na doske SM 3154 - kunektorom...: -

str, 22, odst.J. sesy ake 80 pruzné Cigky s vysokou hustotou
ZAZDANU < a.

8pravne: e..; ako 80 pruzaé disxy s dv:jitou hustotou
ZAZALAU. « s o

atr. 23, ~dat.ls ~ modul riadiacej jednotky PWD ~ SK 3155y &4 3156
doplnit's ~ m.difl riadiacej jednoiky PWD - SM 315%. €L 3156

/rou2itéd len v zostave PP 06.2/

gtr. 34, obr. 2:%-1 ~ texts zZobraz vaci

preceesor
sprévne: ~ text:  gobraz wvaci
nchiter

Btro. 2B, cdst. 3: ... 3 -epatému. Tivsis +dmtows rresuid na eping~
- Zovom princine.



sprivae; ees do systému, 2drsje napét-vej sistavy pracuja
rd spins¥oven pricoipe

str. 45, odst.6s 5Maximdlny prikon PP 06 v zédkladnej zostave je
200 VA
sprivne: S/Mexindlny odoberany prid zo siete je 2 A

atr. 48, odst. ‘/ bod Ba/
- vystavenie na susednu stopus 15 ms
sprivnes « vystavenie na susedni stopu: 3 ms

str. 49, odat.ls ~ Stredny das pristupu k udajom: 200 ms
sprévne;

Stredny Uus pristupu k vidajom: 220 ms

str. 49, odst.3)s - farba luminifora; zelend P 31
sprévne; farba luminifora: zelend P 42

atr. 50 esoe SM 3157.5--
'Pr"m' L XN ] su 3177.0oo
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